
群馬工業高等専門学校　2007 年度シラバス　8507320005JJ/20120321

( 科目コード：8507320005JJ)

【改訂】第 1 版（2008-03-31）
【科目】[ 計測制御工学 ]

【科目分類】専門科目　【選択・必修の別】選択　【学期・単位数】前期・1 単位
【対象学科・専攻】電子情報工学科・5 年次
【担当教員】

柳田 友士

【授業目標・教育方針】
制御理論の基礎を学ぶ。制御と一体である計測の基礎を学ぶ。
具体例の計算を数多くやり、システムの振舞いを観察する。

【授業概要】
フィードバック制御の基礎を状態方程式に基づき学ぶ。線形システムの制御を解析する手法には、システムを伝達関
数でモデル化して解析するものと、システムを状態方程式と呼ぶ微分方程式系で記述して解析するものとがある。こ
の講義では後者に基いた解析を中心に話しを進める。
  授業の中では具体例の解析を受講生自身に行なってもらう。制御系の解析には scilab を用いる。ソフトウエアに使用
法については簡単な解説はするが、配布する文書を中心に学び、報告書作成、提出をしてもらう。

【教科書・教材・参考書 等】
特に定めない。

【授業形式・視聴覚・機器等の活用】
講義が中心であるが、理解を深めるため例題を解いてもらう。例題を解く道具として scilab と呼ぶソフトウエアを用
いる。

【成績評価方法】
［前期］定期試験 :50%、レポート :25%、宿題 (5 回 ):25%

【本校の学習・教育目標】
◎ (C) 技術的課題解決のための専門分野の知識を身につける．

【JABEE 評価】
(d) 該当する分野の専門技術に関する知識とそれらを問題解決に応用できる能力 ( 分野別要件 )
工学 ( 複合融合・新領域 ) 分野の分野別基準

(2-a) 専門工学 ( 工学 ( 融合複合・新領域 ) における専門工学の内容は申請大学が規定するものとする ) の知識と能
力
(2-d) ( 工学 ) 技術者が経験する実務上の問題点と課題を理解し，適切に対応する基礎的な能力

【授業計画】（授業名：[ 計測制御工学 ]）
回数 授業の主題 内容 レポート・宿題等

1 制御とは フィードバック制御とは何をするのか
2 数学の準備、復習 ラプラス変換を中心に復習、整理
3 状態方程式 システムの記述と状態方程式
4 ソフトウエア scilab の使い方 宿題 1

5,6 状態方程式 状態方程式の例 宿題 2

7,8,9 伝達関数 状態方程式と伝達関数 宿題 3

10,11,12 フィードバック 状態方程式とフィードバック制御 宿題 4

13,14 安定性 システムの安定性 宿題 5
レポート提出

15 課題講評 提出課題の講評
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